
組別 題目 指導老師 角色 班級 姓名 學號
專題類

別

考試場

地

107 無 林熊徵 組長 四子三乙 謝侑達
3B11316

8
硬體類 E613

107 無 林熊徵 組員 四子三乙 陳佑哲
3B11325

6
硬體類 E613

094 無 顏錦柱 組長 四子三乙 羅晟誌
3B21325

7
軟體類 E613

094 無 顏錦柱 組員 四子三乙 蘇俊維
3B21305

4
軟體類 E613

090 觸覺回饋開發 施金波 組長 四子三甲 葉昆暉
3B21321

0
硬體類 E613

068 寵物自動餵食機 林熊徵 組長 四子三乙 劉俊維
3B21326

2
硬體類 E613

033 自動化機電整合 林熊徵 組長 四子三甲 賴宇祥
3B21310

8
硬體類 E613

021
魚鉤上料自動化機構設計與系統開

發
林熊徵 組長 四子三甲 王曈茵

3B21300

9
硬體類 E613

021
魚鉤上料自動化機構設計與系統開

發
林熊徵 組員 四子三甲 魏采伶

3B21310

6
硬體類 E613



組別 題目 指導老師 角色 班級 姓名 學號
專題類

別

考試場

地

098 矽光子 林主恩 組長 四子三乙 藍啟源
3B21306

6
硬體類 E614

072 臺灣鋏蠓捕捉系統-建立 林主恩 組長 四子三甲 黃上宸
3b21300

5
硬體類 E614

071
臺灣蛺蠓捕捉系統-光源氣味化學

物質研究
林主恩 組長 四子三甲 呂冠凱

3B21321

2
硬體類 E614

064 IC設計 王三輔 組長 四子三乙 邱俊嶧
3B21306

2
硬體類 E614

064 IC設計 王三輔 組員 四子三乙 陳宥嘉
3B21306

4
硬體類 E614

059 IC設計 王三輔 組長 四子三甲 潘宇揚
3B21301

5
硬體類 E614

059 IC設計 王三輔 組員 四子三甲 林佑丞
3B21321

7
硬體類 E614

057 IC 設計 王三輔 組長 四子三甲 葉佳溱
3B21320

1
硬體類 E614

057 IC 設計 王三輔 組員 四子三甲 李耘竹
3B21325

2
硬體類 E614
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專題類

別

考試場

地

112
基於雙鏡頭影像辨識與雙向通訊之

智慧車道決策系統
郭瀚鴻 組長 四子延 卓聖峰 3a913255 硬體類 E617

112
基於雙鏡頭影像辨識與雙向通訊之

智慧車道決策系統
郭瀚鴻 組員 四子延 簡士宸 3A913228 硬體類 E617

104 無 郭瀚鴻 組長 四子三丙 何秉澄 3B313241 軟體類 E617

104 無 郭瀚鴻 組員 四子三丙 陳禹希 3B313236 軟體類 E617

081 機器人 彭成瑜 組長 四子二乙 孫鳳謙 3B213259 硬體類 E617

081 機器人 彭成瑜 組員 四子三乙 蘇育賢 3B213168 硬體類 E617

043 未定 郭瀚鴻 組長 四子二乙 林洋本 3B213260 軟體類 E617

043 未定 郭瀚鴻 組員 四子二乙 吳日廷 3B213258 軟體類 E617

042 自主導航機器人 郭瀚鴻 組長 四子二甲 黃竑維 3B213203 硬體類 E617

041 自主導航機器人 郭瀚鴻 組長 四子二乙 陳靖東 3B213154 軟體類 E617

034 機器手臂智慧生產 郭瀚鴻 組長 四子二甲 高廷瑋 3B213207 硬體類 E617

034 機器手臂智慧生產 郭瀚鴻 組員 四子二乙 施宇哲 3b213256 硬體類 E617

030 機械臂的自動化生物樣本處理系統 郭瀚鴻 組長 四子二乙 張城瑋 3B213056 硬體類 E617

030 機械臂的自動化生物樣本處理系統 郭瀚鴻 組員 四子二乙 周彥皜 3B213055 硬體類 E617

029 智慧藥盒 郭瀚鴻 組長 四子二乙 陳柏毅 3b213060 硬體類 E617

029 智慧藥盒 郭瀚鴻 組員 四子二甲 宋丞書 3B213209 硬體類 E617

028 智慧採收蕃茄農產品 郭瀚鴻 組長 四子二乙 林豐圳 3B213251 硬體類 E617

028 智慧採收蕃茄農產品 郭瀚鴻 組員 四子二乙 羅丞彧 3B213268 硬體類 E617
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